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ALLGEMEINE HINWEISE FUR DEN TECHNIKER

A\ Wichtige Sicherheitshinweise.
A\ Die Anleitung genau befolgen, eine nicht ordnungsgeméBe Montage kann schwere Schéden zur Folge haben.
A\ Vor der Montage auch die benutzerrelevanten Hinweise durchlesen.

Das Gerat ist ausschlieBlich flr den Zweck zu verwenden, flir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke sind
gefahrlich. e Der Hersteller haftet nicht flir durch ungeeignete, unsachgemaBe und fehlerhafte Verwendung verursachte
Schaden. e Bei dem in dieser Anleitung behandelten Gerat handelt es sich nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG um
eine "unvollstandige Maschine". e ,Unvollstandige Maschinen" stellen eine Gesamtheit dar, die fast eine Maschine
bildet, fiir sich genommen aber keine bestimmte Funktion erfillen kann. e Eine unvollstandige Maschine ist nur dazu
bestimmt, in andere Maschinen oder in andere unvollstandige Maschinen oder Ausristungen eingebaut zu werden,
um zusammen mit ihnen eine Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zu bilden. e Die Installation
muss der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und den aktuellen Euronormen entsprechen. e Der Hersteller haftet nicht
bei Verwendung von nicht originalen Zusatzteilen; in diesem Fall erlischt die Garantie. e Alle in dieser Anleitung
beschriebenen Schritte diirfen nur von entsprechend ausgebildeten und erfahrenen Fachleuten geméaB den geltenden
Gesetzen durchgefiihrt werden. ® Das Verlegen der Kabel, die Montage, der Anschluss und die Abnahme miissen
fachgerecht und gemas den geltenden Vorschriften erfolgen. ® Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener
Stromzufuhr ausfihren. e Uberpriifen, dass der angegebene Temperaturbereich fiir den Montageort geeignet ist. @ Nicht
auf Steigungen (nicht ebenen Standorten) montieren. ® Den Antrieb nicht auf Teile, die sich verbiegen kénnten, montieren.
Wenn notig, die Befestigungspunkte in geeigneter Weise verstarken. e Darauf achten, dass das Produkt am Aufstellort
nicht durch direkte Wasserstrahlen (Bewasserungsanlage, Hochdruckreiniger usw.) befeuchtet wird. ® Im Stromnetz
geman den Installationsvorschriften eine angemessene allpolige Trennvorrichtung, die unter den Bedingungen der
Uberspannungskategorie Ill das Gerét véllig abtrennt, vorsehen.  Die Baustelle in geeigneter Weise abgrenzen, um den
Zutritt Unbefugter, im Besonderen von Minderjahrigen und Kindern, zu verhindern. e Bei der manuellen Handhabung je
20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben vorsehen; bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegeréate verwenden.
e \Wir empfehlen geeignete SchutzmaBnahmen zu ergreifen, um im Aktionsbereich der Maschine befindliche Menschen
gegen mechanische Gefahren zu schiitzen. ® Zum Schutz vor mechanischen Schaden miissen elektrische Leitungen
durch entsprechende Leerrohre und Kabeldurchfiihrungen gefiihrt werden. e Elekirische Leitungen dirfen nicht mit
Teilen, die wahrend des Betriebs heil werden konnten (z.B.: Motor, Trafo) in Bertihrung kommen. e Bevor Sie mit der
Installation beginnen, erst priifen, dass das angetriebene Teil in guter Verfassung ist und sich ordnungsgemés offnet
und schlieBt. e Der Antrieb darf nicht fiir Tore mit FuBgangertor eingesetzt werden, es sei denn, dass der Torlauf nur mit
gesichertem FuBgéngertor aktiviert werden kann. e Darauf achten, dass wahrend der Betatigung des angetriebenen Teils
keine Quetschgefahr zwischen dem Teil und dem umliegenden Mauerwerk besteht. e Fiir zusatzlichen Schutz sorgen,
um zu vermeiden, dass die Finger zwischen Ritzel und Zahnstange eingeklemmt werden. e Alle festen Befehlsgerate
missen gut sichtbar und in einem angemessenen Sicherheitsabstand zum Aktionsbereich des angetriebenen Teils, an
einer Stelle, die nicht vom sich bewegenden Teil erreicht wird, montiert werden. Befehlsgerate mit Totmannbedienung
missen in mindestens 1,5 m Hohe und an einer fiir Unbefugte nicht zuganglichen Stelle montiert werden. e Wenn nicht
vorhanden, einen die Verwendung der Entriegelungseinheit beschreibenden permanenten Aufkleber in der Nahe derselben
anbringen. e Sicher stellen, dass der Antrieb in angemessener Weise eingestellt wurde und dass die Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen sowie die manuelle Entriegelungseinheit ordnungsgeman funktionieren. e Vor der Ubergabe an
den Benutzer Uberpriifen, ob die Anlage den harmonisierten Normen und den grundlegenden Anforderungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. ® Restrisiken miissen mittels gut sichtbaren Piktogrammen gekennzeichnet
und dem Benutzer erklart werden. e Nach der Montage das Typenschild an einer gut sichtbaren Stelle anbringen. @
Sollte das Netzkabel beschédigt sein, zur Vermeidung von durch Strom verursachten Unfallen daftr sorgen, dass es
vom Hersteller, seinem Wartungsdienst bzw. von einem Fachmann ersetzt wird. ® Diese Anleitung zusammen mit den
Anleitungen der anderen in die Antriebsanlage eingebauten Gerate aufbewahren. ® Wir empfehlen dem Benutzer alle
Gebrauchsanleitungen der in der fertigen Maschine eingebauten Produkte auszuhandigen.



Potentielle Gefahrpunkte fiir Menschen

ABBAU UND ENTSORGUNG

&~=" CAME S.p.A. wendet im Betrieb das Umweltmanagement gemaB UNI EN IS0 14001 zum Schutz der Umwelt an. Wir bitten Sie, diese Umweltschutzarbett, die
fur CAME eine Grundlage der Fertigungs- und Marktstrategien ist, durch Beachtung der Entsorgungsangaben weiterzufiihren:

€3 ENTSORGUNG DER VERPACKUNG

Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) kénnen, getrennt gesammelt, mit dem normalen Hausmdill entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Installationsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

&3 ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Unsere Produkte bestehen aus verschiedenen Materialien. Der gréBte Teil davon (Aluminium, Kunststoff, Eisen, Stromkabel) kann mit dem Hausmdill entsorgt
werden. Sie kdnnen durch getrennte Sammlung in zugelassenen Entsorgungsfachbetrieben recycelt werden.

Weitere Bestandteile (Platinen, Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe enthalten.

Sie missen dementsprechend entfernt und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich (iber die am Entsorgungsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
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ANGABEN UND INFORMATIONEN ZUM PRODUKT

Zeichenerklarung

Dieses Zeichen steht vor Abschnitten, die sorgféltig durchzulesen sind.
/A Dieses Zeichen steht filr sicherheitsrelevante Abschnitte.

W~="Dieses Zeichen steht fiir benutzerrelevante Abschnitte.

Die MaBangaben sind, wenn nicht anders angegeben, in Millimetern.

Beschreibung

801MS-0020
BX704AGS - Antriebssystem mit Steuerung (Programmierdisplay), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle, Hinderniserfassung und mechanischen Endschaltern
flir Schiebetore bis 400 kg Gewicht und max. 14 m Weite.

801MS-0030
BX708AGS - Antriebssystem mit Steuerung (Programmierdisplay), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle, Hinderniserfassung und mechanischen Endschaltern
flir Schiebetore bis 800 kg Gewicht und max. 14 m Weite.

801MS-0021
BX704ALS - Antriebssystem mit Steuerung (Programmierdisplay), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle, Hinderniserfassung und mechanischen Endschaltern
flr Schiebetore bis 400 kg Gewicht und max. 14 m Weite.

801MS-0031
BX708ALS - Antriebssystem mit Steuerung (Programmierdisplay), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle, Hinderniserfassung und mechanischen Endschaltern
flr Schiebetore bis 800 kg Gewicht und max. 14 m Weite.

801MS-0060
BX708RGS - Antriebssystem mit Steuerung (Programmierdisplay), integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle, Hinderniserfassung und mechanischen Endschaltern
flir Schiebetore bis 800 kg Gewicht und max. 14 m Weite.

Verwendungszweck

Schiebetorantrieb fir den privaten Wohnbereich
Sémtliche von den in der Montageanleitung beschriebenen, abweichende Installationen bzw. Verwendungszwecke sind unzuléssig.



Beschreibung der Bestandteile

Antrieb

O Stsuerung

@ Deckel

© Endlagenschalter

@ Trafo

© Frontabdeckung

© Motor

® Entriegelungsklappe

© Kondensator

@® Befestigungsschrauben

© Mechanischer Endschalter

© Montageplatte

® Haltebeschldge fiir Zusatzgerate (optional)

@ Platinenhalterung
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Steuerung

Die Funktionen der Ein- und Ausgangskontakte, die Zeiteinstellungen und die Benutzerverwaltung werden auf dem Display eingestellt und angezeigt.

Sémtliche Anschliisse werden durch Feinsicherungen geschiitzt.

A\ Um den ordnungsgemaBen Betrieb zu gewahrleisten, MUSS DIE STROMZUFUHR GETRENNT und ggf. die Notbatterien entfernt werden.
A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

@ Versorgungsklemmigiste

© Anschlussklemmleiste, Antrieb

© Klemmlgiste fiir Anschluss von Trafo
O Sicherung fiir Steuerung

© Anschlussklemmleiste, Befehls- und Sicherheitsgeréte
@ Schmelzsicherung, Zusatzgeréte

@ Anschlussklemmieiste fir RGP1

© Anschlussklemmleiste, Encoder

© Anschlusskiemmleiste, Codeschloss
@ Anschlussklemmleiste, Endschalter
@ Anschlussklemmleiste, Antenne

O] ® ®

@® Steckplatz fir AF-Funksteckmodul

® Anschlussklemmleiste, Transponderleser

@ Anschlussklemmigiste fiir Parallelschaltung oder CRP
@® Steckplatz fiir Decodierplatine R700 oder R800
@ Steckplatz fir RIOCNSWS Modul

@ Steckplatz fiir RSE-Platine

® Programmiertasten

® Steckplatz fir Memory Roll

@ Display

@ Strom-LED

@ Netzsicherung

® ® ® © o GO
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Abmessungen

i
0
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-< 300 -
Verwendungsbeschrankungen
Zahnradmodul 4 4 4 4 4
Max. Torfligelweite (m) 14 14 14 14 14
Max. Torflligelgewicht (kg) 400 800 400 800 800
Technische Daten
Betriebsspannung (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC
Betriebsspannung Motor (V) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC
Verbrauch im Stand-By (W) 5 5 5 ® 3
Verbrauch im Stand-By mit RGP1-Modul (W) 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Leistung (W) 560 520 560 520 530
Kondensator (uF) 12 20 12 20 80
Stromaufnahme (mA) 2,7 2,5 2,7 2,5 45
Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7024
Betriebstemperatur (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 = +55 -20 + +55 -20 + +55
SchlieBkraft (N) 600 800 600 800 800
Max. Laufgeschwindigkeit (m/min) 10,5 10,5 10,5 10,5 10,5
Betriebszyklen/Stunde 17 17 17 17 17
Aufeinanderfolgende Betriebszyklen 6 6 6 6 6
ED 30 30 30 30 30
Temperaturschutz Motor (°C) 150 150 150 150 150
Schalldruckpegel (dB A) <70 <70 <70 <70 <70
Schutzart (IP) 44 44 44 44 44
Isolierklasse | | | | I
Gewicht (kg) 15 15 15 15 15

Tabelle Schmelzsicherungen

Netzsicherung 5A-F 5A-F 5A-F 5A-F 8 A-F
Schmelzsicherung Motorsteuerung 630 mA-F 630 mA-F 630 mA-F 630 mA-F 630 mA-F
Schmelzsicherung Zusatzgerate 1A-F 1A-F 1A-F 1A-F 1A-F

8 - Anleitung FA01310-DE - 02/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden. - Ubersetzung der Originalanleitung



9 - Anleitung FA01310-DE - 02/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden. - Ubersetzung der Originalanleitung

Betriebszyklen

Die Berechnung der Betriebszyklen bezieht sich auf ein Tor mit gleitendem Teil in Standardldnge, das ordnungsgemaB montiert wurde und keine mechanischen
Storungen und/oder Reibungen aufweist; gemessen bei Umgebungstemperatur 20°C - siehe EN 60335-2-103.

MODELLE BX704AGS BX708AGS BX704ALS BX708ALS BX708RGS
Betriebszyklen/Stunde (Nr.) 17 17 17 17 17
Aufeinanderfolgende Betriebszyklen 6 6 6 6 6

(Nr)

Standardlange Schiebetor (m) - 4 4 4 4 4
(Bezugswert)

[ Bei Schiebetoren, die nicht der Standardlénge entsprechen, siehe die Diagramme.

Diagramm Betriebszyklen/Stunde

@ Anzahl Zyklen
© Torweite
30

Q — ) (0°C a» e 55°C
A

20
15

10

Diagramm aufeinanderfolgende Betriebszyklen
11

Q.




Kabeltypen und Mindeststarken

Kabellénge (m) bis 20 von 20 bis 30
Betriebsspannung 230 V AC 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Blinkleuchte, 230 V AC 2x1,5mm2 2x1,5mm2
TX-Lichtschranken 2x0,5mm2 2 x0,5mm2
RX-Lichtschranken 4 x 0,5 mm2 4 x0,5mm2
Befehlsgerate *Nr. x 0,5 mm2 *Nr. x 0,5 mm2

*Aderzahl = siehe Montageanleitung des Produkts - Achtung: die Kabelstéirke gilt nur als Angabe, da sie von der Motorleistung und der Lédnge des Kabels
abhéngt.

Bei 230 V Betriebsspannung und Verwendung im Freien, Kabel des Typs HO5RN-F, die der 60245 IEC 57 entsprechen, verwenden; in Innenbereichen
Kabel des Typs HO5VV-F, die der 60227 IEC 53 entsprechen, verwenden. Bei Betriebsspannungen bis 48 V kann man Kabel des Typs FROR 20-22 I, die der
EN 50267-2-1 entsprechen, verwenden.

Fiir die Antenne ein (bis 5 m langes) Kabel des Typs RG58 verwenden.

Fiir die Parallelschaltung und CRP ein (bis 1000 m langes) Kabel des Typs UTP CAT5 verwenden.

Die Wahl der Kabelstéirke von Kabeln mit einer anderen Lénge, als die in der Tabelle angefiihrten, muss laut den Angaben der Richtlinie CEI EN 60204-1
auf der Grundlage der effektiven Leistungsaufnahme der angeschlossenen Geréte erfolgen.

Fiir Anschliisse, die mehrere Belastungen auf der gleichen Leitung (sequentiell) vorsehen, muss die Bemessung laut Tabelle auf der Grundlage der
Leistungsaufnahme und effektiven Entfernung nochmals berechnet werden. Fiir den Anschluss von in dieser Anleitung nicht beriicksichtigten Produkten,
gelten die dem jeweiligen Produkt beigefiigten Gebrauchsanweisungen.

- Ubersetzung der Originalanleitung
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INSTALLATION

Die folgenden Abbildungen dienen nur als Beispiel. Der fiir die Montage des Antriebs und der Zusatzgeréte nétige Raum hangt vom Standort ab. Der
Monteur wéhlt die beste Lésung.

Die Abbildungen beziehen sich auf einen links montierten Antrieb.
Vorher durchzufiinren

Eine Grube fiir die Verschalung graben.
Die fUr die Kabel notwendigen Leerrohre vom Kabelschacht aus auslegen.

Fiir den Anschluss des Antriebs empfehlen wir Leerrohre mit @ 40 mm.
Die Anzahl der notwendigen Leerrohre hdngt vom Anlagentyp und den vorgesehenen Zusatzgeraten ab.

Verlegen der Montageplatte

Eine Holzverschalung anfertigen, die groBer als die Montageplatte ist.

Die Verschalung in die Grube legen.

Die Verschalung muss 50 mm (iber den Boden hinausragen.

Ein Rundstahinetz in die Verschalung legen, um so den Beton zu verstarken.




Die enthaltenen Schrauben in die Bodenplatte stecken.

Die Schrauben mit den enthaltenen Muttern fixieren.

Die vorgepragten Fundamentanker mit einem Schraubendreher herausziehen.
Die Bodenplatte in das Rundstahinetz stecken.

Die Rohre miissen durch die dafiir vorgesehenen Locher gesteckt werden.

M12

UNI 5739
12X70

Die Bodenplatte platzieren, dabei die in der Abbildung angegebenen Abmessungen einhalten.

Wenn das Tor keine Zahnstange aufweist, mit der Installation fortfahren.

Siehe den Abschnitt ZAHNSTANGE BEFESTIGEN.
Die Verschalung mit Beton auffillen.

Die Montageplatte muss absolut waagerecht sein und die Schraubgewinde miissen vollstandig herausragen.

Den Beton mindestens 24h fest werden lassen.

Il I | i
@) I
A

Die Verschalung entfernen.
Die Grube um die Betonplatte mit Erde auffiillen.

-

- Ubersetzung der Originalanleitung
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Die Muttern von den Schrauben entfernen.

Stromkabel in die Leerrohre stecken, bis sie ca. 600 mm herausragen.

Den vorderen Deckel entfernen. @ € ©
Abdeckung des Antriebs entfernen. @ @

Vorbereitung des Antriebs
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Den Antrieb auf die Montageplatte stellen.

Die Stromkabel miissen unter dem Antriebsgeh&use verlaufen
Den Antrieb mithilfe der Gewindestifte 5+10 mm von der Montageplatte anheben, um gegebenenfalls spétere Einstellungen zwischen Antriebsrad und Zahnstange
vorzunehmen.

o
e s
(i e22e

Befestigung der Zahnstange

@ Antrieb entriegeln.

@ Die Zahnstange auf das Zahnrad legen.

© Zahnstange in ihrer ganzen Lange am Tor befestigen oder anschweiBen.

Um die verschiedenen Zahnstangenmodule zusammenzubauen, einen Zahnstangenrest verwenden und mithilfe von zwei Schraubzwingen unter der
Nahtstelle befestigen.

————
250N
I N
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Einstellung Zahnrad-Zahnstange

Das Tor von Hand 6ffnen und schlieBen.

Die Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange mit den Gewindestiften (senkrechte Einstellung) und den Osen (waagerechte Einstellung) einstellen.

L1 Das Torgewicht darf nicht auf dem Antrieb aufliegen.

L/ /

\: 1)
J S [

rd

LD Erst nach Einstellung der Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange befestigen.

Den Antrieb mit Unterlegscheiben und Muttern an der Montageplatte befestigen.

Befestigung des Antriebs
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Einstellung der Endlagen (mit mechanischen Endschaltern)
© Die Betatigung des Auflauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

© Die Betidtigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

@ Tor Gffnen.

Bunys|uefeulBlio Jap Bunziesiad - "usplem Hapugab BunBipunyuelop suyo Jisziaps| uuey Bunys|uy Jap Jeyul Jaq - 'v'd'S JNYI © - 0202/20 - 3A-0LELOYH Bunisluy - 91

~20mm

O up

O Die Betitigung des Zulauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

© Die Betétigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

rJ
© Tor schlieBen
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VERDRAHTUNG

Verlegung der Stromkabel

Die Verdrahtung gem&B den derzeit geltenden Vorschriften durchfiihren.
Elektrische Leitungen dirfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs heiB werden kdnnten (z.B.: Motor, Trafo) in Berlihrung kommen.

Zum Anschluss der Gerate an die Steuertafel Kabeldurchfiihrungen verwenden. Eine davon ist ausschlieBlich fiir das Netzkabel zu verwenden.
@ Kabelverschraubungen an der Platinenhalterung

Tt s
[ RCERE

Spannungsversorgung

Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausfiihren.
A\ Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

Netzanschluss (120/230 V AC - 50/60 Hz)

e

120/230V AC
50/60 Hz L N

Maximale Kontaktbelastbarkeit

Zusatzgerate 10-11 24 AC 20
Zusatzleuchte W - E1 230 AC 60
Blinkleuchte W - E1 230 AC 25



Ausgang Spannungsversorgung Zusatzgerate
Die Ausgangsspannung betrdgt normalerweise 24 V AC.

Die Gesamtstromaufnahme der verbundenen Zusatzgerate darf nicht tiber 20 W liegen.
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© WeiBer Draht

© Schwarzer Draht

© Roter Draht

@ Blauer Draht

© Lila Draht

@ Orangefarbener Draht

@ L] Zur Veranderung des Drehmoments, den angegebenen Faston in
eine der 4 Stellungen schieben; von 1 (min.) bis 4 (max.).

l
UTL2TCT 0 12 24
Warngeréte

© Blinkleuchte
Blinkt wahrend sich der Antrieb 6ffnet und schlieBt.

© Zusatzleuchte

Sorgt flr eine bessere Beleuchtung des Fahrbereichs.

© Status-LED

Zeigt die Position des offenen Antriebs an.

O Status-LED

Zeigt die Position des geschlossenen Antriebs an.

u v Wi

==

A=A
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o o o o o i =)

A

- Ubersetzung der Originalanleitung

18 - Anleitung FA01310-DE - 02/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.



19 - Anleitung FA01310-DE - 02/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gendert werden. - Ubersetzung der Originalanleitung

Befehlsgeréite

© Codeschloss
© Kartenleser
© Transponderleser

© STOPP-Taster (NC-Kontakt)
Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
L Bei Nichtverwendung, wahrend der Programmierung deaktivieren.

© Befehlsgeber (Kontakt NO)
Funktion TEILOFFNUNG

O Befehlsgeber (Kontakt NO)
AUF-ZU (Schritt-Schritt) oder AUF-STOPP-ZU-STOPP (sequentiell)

@ Antenne mit Kabel RG58

0 1TSS 1 2 3P7CXCY

[ o e v

A B | | S1GND

0]

Sicherheitsgerate

Wahrend der Programmierung, die Aktion, die das am Eingangskontakt angeschlossene Gerat durchfiihren soll, konfigurieren.
Sicherheitsgerate an CX und/oder CY anschlieBen.

Bei Nichtverwendung werden die Kontakte CX und/oder CY wéhrend der Programmierung deaktiviert.

DELTA Lichtschranken DELTA Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

10 111S 1 2 3P7CXCY H HHHHHH :
G . o 5

,,:

10 11 NO C NC

HEEHE RX

10 11 N0 C NC 10 11

EED RX [ X




DIR / DELTA-S Lichtschranken DIR / DELTA-S Lichtschranken
Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe F5 Sicherheitstest.

0 111S 12 3 /CXC

REEEREECE L LLLELT]

10 2 TX C NC

HHHEH RX

10 2 TX C NC X 2

HHEE RX L2

N
KX

R B
B
‘\““ “:“l

Sicherheitsleiste DFWN

12 3P 7 CXCY

QHHHHHHHH

[ #

i
DFWN | |
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PROGRAMMIERUNG

Beschreibung der Programmiertaster

© Mit ESC

Mit der ESC-Taste kénnen Sie:

Aus dem Men( aussteigen

Anderungen abbrechen

Zum vorherigen Bildschirm zurtickkehren
Den Antrieb stoppen

© Mit den Tasten < >

Mit den Tasten < > kdnnen Sie:
Die Mentipunkte durchscrollen
Einen Wert erhdhen/senken

Den Antrieb schlieBen oder 6ffnen

© Mit ENTER

Mit der ENTER-Taste kdnnen Sie:
In Mendis einsteigen
Die Auswahl bestatigen

PROGRAMMING FUNCTION
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Inbetriebnahme

Nach der Verdrahtung in Betrieb nehmen. Die Inbetriebnahme darf nur von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrt werden.
Uberpriifen, dass der Aktionsbereich frei von Hindernissen ist.

Mit Strom versorgen und die Programmierung vornehmen.

Zuerst die folgenden Funktionen programmieren:

F54 Auflaufrichtung Die Auflaufrichtung des Tores wird eingestellt.

F1 Notstopp Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber
betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

A3 Laufwegeinstellung Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.

(L1 Nachdem Sie die Anlage mit Strom versorgt haben, ist der erste Torlauf immer ein Auflauf; abwarten, bis der Auflauf abgeschlossen ist.
Bei Storungen, unerwarteten Gerduschen und Vibrationen oder bei ungewohnlichem Verhalten des Antriebs, sofort auf den NOTSTOPP-Taster driicken.
Wenn die drei Segmente des Displays blinken, die Laufwegeinstellung vornehmen.

Notstopp
Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen Befehlsgeber betétigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
F1 Notstopp OFF (Werkseinstellung)
ON



Sicherheit CX
Dem Eingang CX wird eine Funktion zugeordnet.

F2 Sicherheit CX

CY Eingangskontakt
Dem Eingang CY wird eine Funktion zugeordnet.

F3 CY Eingangskontakt

Sicherheitstest

OFF (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

C2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem [Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)
C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

OFF (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf (Lichtschranken)

C2 = Wiederzulauf bei Auflauf (Lichtschranken)

C3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem [Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung (Lichtschranken)
C7 = Wiederauflauf bei Zulauf (Sicherheitsleisten)

C8 = Wiederzulauf bei Auflauf (Sicherheitsleisten)

r7 = Wiederauflauf bei Zulauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 = Wiederzulauf bei Auflauf (8K2 Widerstand-Sicherheitsleisten)

Nach jedem Auf- bzw. Zu-Befehl (iberpriift die Steuerung, ob die angeschlossenen Lichtschranken funktionsttichtig sind.

F5 Sicherheitstest

Totmannbetrieb

OFF (Werkseinstellung)
1=0CX

2=CY

4 = CX+CY

Bei aktivierter Funktion wird die Antriebsbewegung (Auf-/Zulauf) unterbrochen, sobald das Befehlsgerat losgelassen wird.

L wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle anderen Befehlsgerate ausgeschlossen.

F6 Totmannbetrieb

Eingangskontakt 2-7
Zuordnung eines Schaltbefehls zum auf 2-7 angeschossenen Gerét.

F7 Eingangskontakt 2-7

Eingangskontakt 2-3P

Zuordnung eines Schaltbefehls zum auf 2-3P angeschossenen Gerat.

F8 Eingangskontakt 2-3P

OFF (Werkseinstellung)
ON

0 = Schritt-Schritt (Werkseinstellung)
1 = Sequentiell

2 = Auf

3=2u

0 = Teiléffnung (Werkseinstellung)
1 = Auf

- Ubersetzung der Originalanleitung
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Hinderniserfassung bei stehendem Antrieb
Wenn diese Funktion aktiviert ist, bleibt das Tor nach Hinderniserfassung durch die Sicherheitsgerate stehen. Die Funktion wirkt sich aus bei: geschlossenem/
offenem Tor oder nach einem Notstopp.

F9 Hinderniserfassung bei OFF (Werkseinstellung)
stehendem Antrieb ON

Encoder
Steuert die Langsamldufe, die Hinderniserfassung und die Empfindlichkeit des Antriebs.

F11 Encoder OFF
ON (Werkseinstellung)

Sensortyp
Das Steuergerdt wird festgelegt.

F14 Sensortyp 0 = Transponderleser
1 =Codeschloss (Werksteinstellung)

Zusatzleuchte
Sie kdnnen die Betriebsweise oder die am Ausgangskontakt angeschlossene Leuchte auswahlen.

F18 Zusatzleuchte 0 = Blinkleuchte (Werkseinstellung)
1 = Betriebszyklusleuchte.

[ELJ Die Lampe bleibt ausgeschaltet, wenn die Aufhaltezeit vor dem Autozulauf nicht
eingestellt wird.

Autozulauf
Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs ab Erreichen des Auflauf-Endschalters wird eingestellt.
Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgerate, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.

F19 Aufhaltezeit vor Autozulauf OFF (Werkseinstellung)
Von 1 bis 180 Sekunden

Autozulauf nach Teil6ffnung

Die Aufhaltezeit vor der Einleitung des Autozulaufs nach einem Teiloffnungsbefehl wird eingestellt.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach Hinderniserfassung durch Sicherheitsgeréte, nach einem Notstopp oder bei Stromausfall.
Die Funktion [Autozulauf] nicht deaktivieren.

F20 Teilweiser Autozulauf OFF
Von 1 bis 180 Sekunden (Werkseinstellung 10 Sekunden)

Vorblinkdauer
Einstellung der Vorblinkdauer der Blinkleuchte, vor jedem Torlauf.

F21 Vorblinkdauer OFF (Werkseinstellung)
Von 1 bis 10 Sekunden



Langsamlauf in Auf-Richtung
Einstellung der Langsamlaufgeschwindigkeit im Auflauf (in Prozenten zur Hochstgeschwindigkeit).

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

F30 Langsamlaufgeschwindigkeit OFF (Werkseinstellung)
im Auflauf 1 =hoch
2 = mittel
3 = niedrig

Torlauf-Empfindlichkeit
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wahrend des Torlaufs.
Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

F34 Torlauf-Empfindlichkeit zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 100%) - 10% = hdchste Empfindlichkeit -
100% = niedrigste Empfindlichkeit

Empfindlichkeit der Langsamléufe
Einstellung der Empfindlichkeit der Hinderniserfassung wahrend des Langsamlaufs.
Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

F35 Empfindlichkeit der zwischen 10% und 100% (Werkseinstellung 100%) - 10% = hochste Empfindlichkeit -
Langsamléufe 100% = niedrigste Empfindlichkeit

Teil6ffnungspunkt
Einstellung der Teildffnung in Prozent zum gesamten Laufweg.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F36 Teil6ffnungspunkt zwischen 10% und 80% (Werkseinstellung 80%)

Langsamlaufpunkt im Auflauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Auflauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F37 Langsamlaufpunkt im Auflauf zwischen 5% und 30% (Werkseinstellung 15%)

Langsamlaufpunkt im Zulauf
Der Langsamlauf-Anfangspunkt im Zulauf (in Prozenten zum gesamten Laufweg) wird eingestellt.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.
F38 Langsamlaufpunkt im Zulauf zwischen 5% und 30% (Werkseinstellung 15%)

Aktivierung Anlaufmoment
Zum Erhohen des Anlaufmoments in der Auflauf- und Zulaufphase.

F48 Aktivierung Anlaufmoment OFF (Werkseinstellung)
ON
RSE
Die vom RSE-Steckmodul ausgefiihrte Funktion wird eingestellt.
F49 RSE OFF (Werkseinstellung)
1 = Parallelschaltung
3 =CRP
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Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert.

L] Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

F50 Daten speichern OFF (Werkseinstellung)
ON

Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein USB-Stick in die entsprechende Schnittstelle oder eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt wird.

F51 Daten ablesen OFF (Werkseinstellung)
ON

MASTER-SLAVE Parameteriibertragung
Die im Master-Antrieb programmierten Parameter werden auf den Slave-Antrieb tbertragen.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [RSE] aktiviert wurde.

F52 MASTER-SLAVE OFF (Werkseinstellung)
Parameteriibertragung ON

Auflaufrichtung
Die Auflaufrichtung des Tores wird eingestellt.

F54 Auflaufrichtung 0 = Nach links (Werkseinstellung)
1 = Nach rechts

CRP-Adresse
Der Steuerung wird ein eindeutiger ID-Code (CRP-Adresse) zugewiesen. Diese Funktion ist erforderlich, wenn mehrere Antriebe tiber CRP verbunden sind.

F56 CRP-Adresse von 1 bis 255

RSE-Geschwindigkeit
Die Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung im RSE-Port wird eingestellt.

F63 RSE-Geschwindigkeit 0 =1200 bps
1 = 2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 =14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (Werkseinstellung)
7 =57600 bps
8 = 115200 bps

RIOED T1
Es ist mdglich einem kabellosen Sicherheitsgerét eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine fiir kabellose Geréate vorhanden ist.

F65 RIOED T1 OFF (Werkseinstellung)
PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen
Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.



RIO ED T2
Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine fiir kabellose Gerate vorhanden ist.
F66 RIO ED T2 OFF (Werkseinstellung)

PO = Der Torlauf wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen

Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.
P7 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.

RIO PHT1
Es ist mdglich einem kabellosen Sicherheitsgerét eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine fiir kabellose Geréate vorhanden ist.

F67 RIO PH T1 OFF (Werkseinstellung)
P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.
P3 = Teilstopp.
P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

RIO PH T2
Es ist moglich einem kabellosen Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen zuzuordnen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Schnittstellenplatine fiir kabellose Geréate vorhanden ist.

F68 RIO PH T2 OFF (Werkseinstellung)
P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.
P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.
P3 = Teilstopp.
P4 = Laufunterbrechung wegen Hinderniserfassung.

Teiloffnungszeit
Sie konnen die Auflaufzeit des Tores einstellen.

F71 Teil6ffnungszeit Von 5 bis 40 Sekunden (Werkseinstellung 5 Sekunden)

Neuer Nutzer
Sie kdnnen max. 250 Benutzer anlegen und jedem eine Funktion zuordnen.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen Befehlsgerat. Steckkarten, die Befehlsgerate steuern (AF - R700 - R800) miissen in die
entsprechenden Steckplétze gesteckt werden.

Laden Sie von das Formular LISTE DER REGISTRIERTEN BENUTZER von docs.came.com herunter (L20180423 eingeben).

Ut Neuer Nutzer 1 = Schritt-Schritt
2 = Sequentiell
3 = Auf
4 = Teiloffnung

Die Funktion, die dem Benutzer zugewiesen werden soll, auswahlen.
Mit ENTER bestétigen.

Der Benutzercode wird abgefragt.

Den Benutzercode mit dem Befehlsgerat (ibertragen.

Den Vorgang wiederholen, um weitere Benutzer zu registrieren.
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Benutzer lI6schen
Ein registrierter Benutzer wird gel6scht.

U2 Benutzer lschen Mit den Pfeiltastern die Nummer des Benutzers, der geldscht werden soll, auswahlen.
Alternativ dazu kénnen Sie das dem zu ldschenden Benutzer zugeordnete Bediengerat
betatigen.

Mit ENTER bestétigen.
Der Schriftzug CLr bestétigt den Loschvorgang.

Alle ldschen
Alle registrierten Benutzer werden geloscht.

U3 Alle ldschen OFF (Werkseinstellung)
ON

Funkdecodierung
Die Funkcodierung der dem Antrieb zugeordneten Handsender kann ausgewahlt werden.

ELwahit man die Art der Funkcodierung bei den Handsendern [Rolling Code] oder [TW Key Block] aus, werden eventuell vorher mit einer anderen
Funkcodierung abgespeicherte Handsender geldscht.

u4 Funkdecodierung 1 = Alle Funkcodierungen (Werkseinstellung)
2 = Rolling Code
3 = TW Key Block

Motortyp

Der installierte Motor wird eingestellt.

Al Motortyp 1 =BX704
2 = BX708

Laufwegeinstellung
Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die Funktion [Encoder] aktiviert wurde.

A3 Laufwegeinstellung OFF (Werkseinstellung)
ON

Parameter-Reset
Riicksetzung der Werkseinstellungen mit Ausnahme der Funktionen: [Funkdecodierung], [Motortyp] sowie die Laufwegeinstellungen.

Ad Parameter-Reset OFF (Werkseinstellung)
ON

Betriebszyklenzéhler
Die Anzahl der vom Antrieb durchgefiihrten Betriebszyklen wird angezeigt.

A5 Betriebszyklenzéhler 001 = 100 Betriebszyklen
010 = 1000 Betriebszyklen
100 = 10000 Betriebszyklen
999 = 99900 Betriebszyklen
CSI = Wartungsinspektion



FW-Version
Die installierte Firmware- und GUI-Versionsnummer wird angezeigt.

H1 FW-Version

Daten exportieren/importieren

Die Benutzer und die Anlagenkonfiguration betreffenden Daten kdnnen auf einer MEMORY ROLL gespeichert werden.

Die gespeicherten Daten kénnen mit einer anderen Steuerung wiederverwendet werden, um eine andere Anlage auf dieselbe Weise einzustellen.
/\ Bevor Sie die MEMORY ROLL aufstecken/entfernen MUSSEN SIE UNBEDINGT DIE STROMVERSORGUNG TRENNEN.

@ Die MEMORY ROLL in den entsprechenden Steckplatz auf der Steuerung aufstecken.

© Mit ENTER auf die Programmierung zugreifen.

© Mit den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswéhlen.

Die Funktionen werden nur dann angezeigt, wenn eine MEMORY ROLL vorhanden ist

- Daten speichern
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) gespeichert.

- Daten ablesen
Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem Speichergerat (Memory Roll oder USB-Stick) heruntergeladen.

Nach der Einspeicherung und dem Hochladen der Daten, die MEMORY ROLL entfernen.

r

L N uvwaﬂmmcr 012 24[[10 M TS 1 2 3P7CXCY| [+ E D| [FCFA F
[ 5 o e o e o e e o e e o R RN SS
9O w
@ +STB - =
. BOARD 630mA-F ACCESSORIES 1A-F
LINE 230V=5A-F
LINE 120V=8A-F A BGND A B S1GND
(s
0 ! ] 0
= £ sgs
3 =22
CAME PROGRAMMING FUNC/|10N g
CONTROL BOARD
ESC < >  ENTER
ZBX7N O @ [@] [} 2
(1] © ©0

28 - Anleitung FA01310-DE - 02/2020 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden. - Ubersetzung der Originalanleitung



FEHLERMELDUNGEN

Kalibrierungsfehler

E1

Einstellfehler

E2

Encoder defekt

E3

Sicherheitstest fehlgeschlagen

E4

Fehler, Betriebszeit

E7

Fehler: Entriegelungsklappe offen

E8

Sicherstellen, dass die Sicherung der Zusatzgerate nicht durchgebrannt ist.

Hinderniserfassung im Zulauf

E9

Hochstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen tberschritten

Kommunikationsstorung des kabellosen Systems

Kabelloses System ist nicht konfiguriert

Hinderniserfassung im Auflauf
Handsender nicht kompatibel
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PARALLELSCHALTUNG

Ein Befehlsgerat flir zwei verbundene Antriebe.

Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.

In beide Steuerungen ein RSE-Modul aufstecken.

Die Gerdte und Zusatzgerate verdrahten.

Die Geréte und Zusatzgerate werden mit der als MASTER eingestellten Steuerung verbunden.

Fiir den elektrischen Anschluss von Geréten und Zubehér siehe Kapitel ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE.

UTP CAT5 (max 1000m)
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PROGRAMNING FUNCTION

Programmierung

L Alle im Folgenden beschriebenen Programmierungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.

F49 RSE Die vom RSE-Steckmodul ausgeflihrte Funktion wird eingestellt.

F54 Auflaufrichtung Die Auflaufrichtung des Tores wird eingestellt.

F52 MASTER-SLAVE Die im Master-Antrieb programmierten Parameter werden auf den Slave-Antrieb
Parameteriibertragung Ubertragen.

A3 Laufwegeinstellung Die Laufweg-Selbstlernfunktion wird gestartet.
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Benutzer speichern
Alle die Benutzer betreffenden Einspeicherungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.

Funktionsweise

© TEILOFFNUNG
© SCHRITT-SCHRITT oder NUR AUF

o [TATITITI-

JIIIIE

MASTER SLAVE
I : I
e%@@ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂ-"f"-UDDDDD@%E%
T i E =
MASTER SLAVE
14 m-400 kg 150000 -
14 m - 800 kg - 150000
Installation in Bereichen mit starkem Wind -15% -15%

Die Prozentsétze geben an, wie sehr die Anzahl der Betriebszyklen abhéngig von der Art und Anzahl der installierten Zusatzgeréte verringert werden
muss.

A\ Vor der Reinigung, Wartung oder Reparatur immer die Stromzufuhr unterbrechen.
\ Diese Anleitung enthélt Angaben fiir den Monteur Giber die wahrend WartungsmaBnahmen vorzunehmenden Priifungen.

A\ Wenn die Anlage langere Zeit nicht verwendet wird, z.B. bei Installation an Orten, die nur in gewissen Jahreszeiten gedffnet werden, ist es
empfehlenswert die Stromzufuhr zu unterbrechen und bei erneutem Einschalten zu priifen, ob die Anlage ordnungsgeméaB funktioniert.

Angaben zur ordnungsgeméaBen Installation und Einstellung finden Sie in der Montageanleitung des Geréts.
L Angaben zur Produktwahl und den entsprechenden Zusatzgeréten finden Sie im Produktkatalog.

L Alle 10.000 Betriebszyklen und auf jeden Fall alle 6 Monate miissen die nachstehend aufgefiinrten Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.
Uberpriifen, dass alle Muttern und Schrauben fest angezogen sind.

Alle beweglichen, mechanischen Teile schmieren.

Die Funktionsttichtigkeit der Warn- und Sicherheitsgeréte berpriifen.

Den VerschleiB der beweglichen mechanischen Teile und deren ordnungsgemaBe Funktion priifen.

Priifen, ob die Entriegelungseinheit funktioniert, dazu das Tor von Hand 6ffnen. Das Tor muss sich problemlos 6ffnen lassen.

Kabel und Anschliisse kontrollieren.

Die Flihrungsschiene und die Zahnstange prifen und reinigen.



Fabbricanta / Manufacturer / Harstaller / Fabricant / Fabricants / Fabricants

/ Whtworca / Fabrikant
indirizzo / address / adresse [ adresse / direcclon / enderago [ adras / adras

Wia Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy
ga—mﬁm CHELE Ai:;TDhmZIC}NI PER CANGELLI SCORREVOL! / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SUIDING GATES /
PORTAILS COULISSANTS / QLIE LAS ALUTOMATIZACIONES PARA PUEATAS CORREDERAS / DECLARA QLUE AS

MMWSMWEEDEM%R!WEWWWMWCHI
VERKLAART DAT DE AUTCMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEN

BX704AGS ; BX708AGS
BX708RGS

BX704ALS ; BX708ALS
BX704AGM ; BX708AGM

SONO CONFORNMI ALLE DISPOSEZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY OOMPLY WITH THE PROMSICNS OF THE FOLLOW-
¥

IRECTIVES / DEMN VORGABEN DER FOLGEN ALK DISPOSITIONS
DES DIHEGT!-.-'ES NANTES / GUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO
DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z FDST&ND"MENNM ACHYICH DYREKTYW
ELHOF‘EWH‘DL[DENM DE VOORSCHRIFTEN WAN DE VOLGENDE RICHTLINEN:

- COMPATIBILITA ELEI'I'FIOMAGIEEE%A / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGHM CHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBI MAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGN / COMPATIBILI-
%FI’EEE‘IFHOM&AJGN 1CA S KDMF'ATYEILNU | ELEKTROMAGNETYCZNE / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

Fiterimanto norme armanizzate ed altrs norme tecniche / Refer to EN 81000-8-2:2005

Europaan regulations and other tachnical regulationa / Harmonisiertes EN 61000-6-3:2007+A1 2011
Beauganormean und andere technische Vorgaban / Réfdrence aux nommes EN B2233:2008

harmanisées e au autres nanmes tec! { FAsferancia normas ;

armarizadas v atras normas técnicas / Referéncla de normas hermoniza- EN 60335-1:2012+411:2014
das e outras normas téenices ¢ Cdnosne nomy ulednolcons i Fne nommy EN 50335-2-103:2015
techniczne / Gahamenissards en andsrs technische narmen waamaar s

WerwEzan

RISFETTAND | REQUISITI ESSENAALI APPLICATT: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTUICHEN

.»‘\NGEWANDTEN ANFORDERUMGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLIQUEES:
S CUMPLEN COM LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICADOS: /

SPEENIALA PODSTAWCWE WYMAGANE WYRUNKI, / VOLDOEN AAN DE TOEFASEARE MINIMVLIM EISEN;

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2: 1.2.3; 1.2.6; 1.3.1; 1.8.2; 1.3.4; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2.1; 1.5.1; 1.5.4; 1.5.5; 1.5.6; 1.5.5; 1.5.5;

1.5.10; 1.5.11; 1.5.16; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4; 1.7.1; 1.7.2; 1.7.4

PERSOMA ALUTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECHICA PERTINENTE / PERSCN AUTHORISED TO COMPILE THE AELEVANT TEGHNICAL DOCUMENTATICN /

PERSCH CIE BEVOLLMACHTIGT 5T, DIE FELEVANTEN TECHMISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZLISTELLEN / DOCUMENTATICN TECHNIDUE SPECIPIGUE CrALITORISATION

A CONSTRLIRE DE / PERSCAA FACULTALA FARA ELABCRAR LA DOCUMENTACICN TECNICA PERTINEMTE / PSSO AUTCRIZADA A CONSTITUIR & DOCUMENTAGAD TECNICA

PERTINENTE / OS0EM UPCWAZNIONA DO ZREDAGCWANIA COKUMENTAC TECHNICZNE.) / DEGENE DIE GEMACHTIG 15 DE RELEVANTE TEGHNISGHE DOCUMENTEN

SAMEN TE STELLEN.

CAME S.p.a.

La dacumertazions fecnica pertinenta & stata compilata in conformith aifalisgato VIB. / Tha pertinant 1achnical documantalion hag been drswn up in complance with attached
documant VIB, / Dia relevanta technicha Dokumantation wins entsprechand der Anlage VIB ausgestalt, f La documantasion tachrigua spéciiqua 2 86 rempla conformément &
Fannas 1B S L decumantscion 18enica pertinants ha Sida rdierada en cumplimiomo con el anexs VIEL / 4 documentacso onica parmnente 1ol preenchics 08 BCOnio SO O Bresn
WIE. { Ddnosrs dofumentacia technizzna zostaln zredagowana 2godnis 7 zalacaikism VIE. / D tachnische documeantalia lertsi is cpgested in oversenstamming met de bijlage VIR,

CAME 5.p.a. giimpagne a irssmaftens, in fsposta a una rchiesta adeguataments mothata dala ausont nazional, inlormazion partinent sulle quesi macching, &/ Came S.p., fallowing
& duly motivaiied reuest from tha natioral authorties, undartakes to prove information related o the quasi mashings, and / Dis Firma Came Sp A, verplichtet sich auf éne angemessen
matiiana Anfraga cer staatichen Behdrdan Informationsn Gber die unvedstindigen Maschinen, nu ibermittein, und/ Came 5,04, 5'engage & fransmating, 6N EpONsS & une Damande
bien fancke o I pert des aulorités naliorales, les rensspnements redatits au quasi machines / Game S.p.A. 58 COMDIOMIEE B FENSMTE, COMO MSSHUSSIR 8 LS SoRChUY Adacuaaments
fundada por partes de las autoridades nacionales, IMCMBCIoNES MEIStONSIAE CON 1 CUSSIMAGUINGS / Cae S0 A, conmpromale-se em fransmilr, em respasta a uma solataciio mativada
apropriasamants polas BUlONda0es NEcionas, informagies pertinantes 88 pertes que companham méquinas ¢ Came SpA, zobowiagule 58 o udselenia Informacy dohyozacych maszyn
risukonezoryeh na edpewiednio umotywowana presbe, Fiozona przes kompatentne argany panshwowe ¢ Came S.p.A, vartindt Zich &toe o of met redansn ombklesd verzoek van de
retonai arcreinn do mkavams infomate voor o8 nist valookde maching 18 ventresdken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT

la massa in sendzio inchis la maconing fnale in Cul deve sEsers NCOMDONEIA NON & SLate Sehidrala conforme, e del ciso ala 200EMCE. / cammissioning of the abave mentioned unil such
Mt wihen tha final mathing inks which ey must be incoponsted, his been duclared compllant, If perinent, to 20084 24CE / die Inbetrisbrahme bevor die  Endmaschine” in die dia
unolstindige Masching engaba.t wird, als konform erdart wurde, gegebananials gemill der Richiinie 200642/ ELL / la mise an sardos 1am oue ka machine frale dang laguele ale dok
#ira incomonds n'a pas éed declands confonme, ke cas dchaant, & la nonma A006U2/CE. / |3 pussts an sanddo hzsta qua la miguina final an la qua serd ncorporada no haya sda declrada
8 conformidad 0 atuenda a 1a 20084 2/0E / & colosacho em luncionamenio, até que a maguing final, onda gevem ser incoporadas, ndo for daclrada em confomidade, 8 de acorda
com a 2006UXCE. ¢ Uruchomienia urzartzenia oo casu, Kedy Maszyna, 00 kidee] ma s whudoway, il Zostaie posniona jaa modna 2 wyrmnogami dyrekdyey 200642WE, josi taka

trla koniacama, J deze in werking b stellen Zolang de sindmaching waarin de niel vokcoida machine moal worden ingabourwd In overesrstamiming s verklaand, Indien toepasssiic
et g richmjn 200642ES.

Dossan di Casier (TV) Chiaf Technology Officer
24 Giugno / Juna / Juni / Juin / Junio {Special proxy holder)

J/ Junho / Czerweu / Juni 2019
RAaoberto Mottola

Fascicolo tecnico a supporto / Supporting technical dossier / Unterstiitzung technisc Dogsnerf gouteni dossier echnique / spoyo expediente
técnico / apolar dossiar técnico / wapiaranie dokumentaci technicznej / ondersteunende technische dossier: 801MS-0020

Came Sp.a.

ia Martiri dalla Libertd, 15 - 31030 Dossen di Casler - Treviso - italy - Tel, (+38) 0422 4940 - Fax (+33) 0422 4941
infoficama.it = www.came.com
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